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1 ПАСПОРТ ПРОЦЕССА 

 
Обозначение документа Пункт 

ГОСТ ISO  9001-2011 
Наименование процесса 

Б1.Б.10 7.3 и 7.5 Преподавание дисциплины 

«Механика» 

 
Определение процесса: 

процесс преподавания дисциплины «Меха-

ника» для студентов дневной формы обуче-

ния направления подготовки бакалавров 

15.03.02 «Технологические машины и обо-

рудование», профиль «Сервис и техниче-

ское обслуживание технологического обо-

рудования» , ориентированный на выпол-

нение требований ФГОС ВО. 

 

Цель процесса: 
Цель процесса: 

Выполнение требований ФГОСВО: изучение об-

щих законов, которым подчиняются движение и 

равновесие материальных тел и возникающие при 

этом взаимодействие между телами, овладение ме-

тодами расчетов типовых схем и элементов конст-

рукций в статике и динамике. 

Формирование профессиональных знаний, умений и 

навыков в области исследования и проектирования 

технологических машин и оборудования 

Владелец процесса: 

кафедра математических и естественнона-

учных дисциплин 

Ответственный руководитель процесса: 

проф., д-р.техн.наук Подгорный Ю.И. 

 

Входы процесса: 

Студенты и знания, полученные студентами 

при изучении математики в средних шко-

лах, лицеях и колледжах 

 

Выходы процесса: 

Процесс изучения дисциплины направлен на форми-

рование следующих компетенций: 

знать:  
основные математические, физические, хи-

мические и др. положения и законы, сведения, необ-

ходимые для применения в конкретной предметной 

области при изготовлении машиностроительной 

продукции; -основы устройства типовых механизмов 

и машин;  

-основные методы определения кинематических ха-

рактеристик звеньев и силовых факторов, дейст-

вующих на звенья в процессе работы механизма;  

 

уметь:  
- уметь применять физико-математические методы 

для проектирования изделий и технологических 

процессов в машиностроении с применением стан-

дартных методов решения; 

- пользоваться терминологией, принятой в различ-

ных разделах механики; 

- правильно выбирать аналоги и прототипы кинема-

тических схем механизмов и конструкций при про-

ектировании; 

-выполнять инженерные расчеты и конструировать 

механические устройства, обеспечивая их работо-

способность; 

-разрабатывать конструкторскую документацию ти-

повых деталей в соответствии с требованиями 

ЕСКД. 

владеть:  
навыками исследования задач механики и построе-

ния механо-математических моделей, адекватно 

описывающих разнообразные механические явле-

ния; 

- основными методами структурного и кинематиче-

ского и силового исследования технологических 

машин и оборудования; 
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-принципами составления расчетных схем элементов 

конструкций, находящихся в сложнонапряженных 

состояниях, определения напряжений в опасных се-

чениях по условиям прочности; 

-методами расчета и проектирования деталей и узлов 

технологических машин и оборудования. 

 

Требования к входам: 

Соответствие требованиям ФГОС ВО, ком-

петенции, необходимые для изучения дан-

ной дисциплины: 

ОК-2, ОПК-1 

 

 

Требования к выходам: 

Соответствие требованиям ФГОС ВПО, процесс 

изучения дисциплины направлен на формирование 

следующих компетенций: 

ОК-7 - способностью к самоорганизации и самообразова-

нию  

ОПК-3 -  знанием основных методов, способов и 

средств получения, хранения, переработки инфор-

мации, умением использовать для решения комму-

никативных задач современные технические средст-

ва и информационные технологии с использованием 

традиционных носителей информации, распределен-

ных баз знаний, а также информации в глобальных 

компьютерных сетях 

ПК-2- умением моделировать технические объекты 

и технологические процессы с использованием стан-

дартных пакетов и средств автоматизированного 

проектирования, готовностью проводить экспери-

менты по заданным методикам с обработкой и ана-

лизом результатов  

ПК-5- способностью принимать участие в работах 

по расчету и проектированию деталей и узлов ма-

шиностроительных конструкций в соответствии с 

техническими заданиями и использованием стан-

дартных средств автоматизации проектирования  

 

Поставщики процесса 

1. кафедра МиЕД 
Потребители процесса: 

Студенты 1и 2 –го  курсов дневного отде-

ления и их будущие работодатели 

Управляющие воздействия: 

- ФГОС ВО, 

- рабочий учебный план по направлению 

подготовки, 

- рабочая программа по дисциплине, 

- итоговая аттестация по дисциплине (экза-

мен -2,3 семестры) 

Основные ресурсы: 

9зачетных единиц, 324 часа 

выделенный аудиторный фонд, лаборато-

рии, информационно-библиотечные ресур-

сы 

Контролируемые параметры процесса: 

Аудиторная работа, выполнение контроль-

ных и практических работ, типовых расче-

тов, 

Экзамен (2, 3 семестры) 

Методы измерения параметров: 

критерии оценок, рейтинговая шкала, экза-

менационная оценка 

Показатели результативности: 

Выполнение запланированных мероприятий 

в срок, рейтинг, обеспечивающий получе-

ние допуска к экзамену. 

Периодичность оценки: 

Непрерывно согласно графику проведения 

занятий и по завершении изучения дисцип-

лины 
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2 МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ОП БАКАЛАВРА  
 

Дисциплина  Б1.Б.10 «Механика» входит в цикл Б1, базовая часть.  
 

Таблица 2.1 - Принципы построения дисциплины 

 
Принцип 

(особенность) 

Содержание  

Ядро дисциплины Задачи кинематики точки и твердого тела, равновесия тел под 

действием сил, динамики материальной точки и механиче-

ских  систем. 

Изучение устройств и принципов действия машин и меха-

низмов, теоретических основ механики деформируемого тела 

и механики соединений;  

Основные понятия дисциплины (дидак-

тические единицы) 

Абсолютно твердое тело, сила, эквивалентные  системы сил, 

равнодействующая.  Аксиомы статики.  Связи и реакции свя-

зей.  Основные виды связей и их реакции. 

Виды механизмов; структурный, кинематический и динами-

ческий анализ механизмов;  

Обеспечение последующих дисциплин 

образовательной программы (связи с по-

следующими дисциплинами) 

Дисциплина «Механика», наряду с другими общеинженер-

ными дисциплинами, обеспечивает преемственность знаний 

при переходе к дисциплинам – «Основы машиноведения 

производства изделий легкой промышленности». 

Решение задач носит прикладной характер. Условия нагру-

жения, материалы, геометрические размеры деталей меха-

низмов и конструкций рассматриваются применительно к 

ситуациям, которые будут возникать в профессиональной 

деятельности. 

Практическая направленность (практи-

ческая часть) дисциплины 

В программу курса входят практические занятия, контроль-

ные работы, а также самостоятельная работа, заключающаяся 

в изучении и проработке отдельных разделов курса. Студен-

ты привлекаются к выполнению научно-исследовательской 

работы. При изучении дисциплины используются учебные и 

методические пособия, подготовленные кафедрой МиЕД 

Учет индивидуальных особенностей обу-

чающихся, реализация права выбора спо-

соба учения 

Возможность работать в своем темпе; 

подбор индивидуальных заданий разного уровня сложности 

Описание основных “точек” контроля Защита лабораторных работ, выполнение контрольных работ, 

промежуточный контроль;  

итоговый контроль (экзамен во 2 и 3-ем семестрах) 

Дисциплина и современные информаци-

онные технологии 

При изучении курса используются ЭВМ и мультимедийные 

технологии. Программные средства, математический пакет и 

другие – как средство выполнения расчетов, анализа и при-

нятия решения. 

Текстовый редактор, графический редактор – как средство 

оформления документации 

При изучении курса делается акцент на методах, использую-

щих современные расчетные технологии 
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3  ОЖИДАМЫЕ РЕЗУЛЬТАТЫ ОБРАЗОВАНИЯ И КОМПЕТЕНЦИИ 

ОБУЧАЮЩЕГОСЯ  ПО ЗАВЕРШЕНИЮ ОСВОЕНИЯ ПРОГРАММЫ  

            УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ «Механика» 

 

       Ожидаемые результаты освоения обучающимися программы учебной дисцип-

лины  «Механика»  представлены в таблице 3.1. 

 

Таблица 3.1 – Результаты освоения обучающимися программы учебной 

 дисциплины   (цели дисциплины) 

 

После изучения дисциплины обучающийся  будет:   

№ Описание 

Ссылка 

на компетенции 

Формы и ме-

тоды контроля 

и оценки ре-

зультатов обу-

чения 

Знать   

1 основные математические, физические, химические и др. положения 

и законы, сведения, необходимые для применения в конкретной 

предметной области при изготовлении машиностроительной продук-

ции  

 

ОК-7,ОПК-3 Текущий 

контроль: 

- собеседова-

ние; 

- защита 

практических 

работ. 

 

2 основы устройства типовых механизмов и машин ОК-7,ОПК-3, 

3 основные методы определения кинематических характеристик звень-

ев и силовых факторов, действующих на звенья в процессе работы 

механизма  

 

ОК-7,ОПК-3 

Уметь  

4 -применять физико-математические методы для проектирования из-

делий и технологических процессов в машиностроении с применени-

ем стандартных методов решения; 

ОК-7,ОПК-

3,ПК-2,ПК-5 

5 - пользоваться терминологией, принятой в различных разделах меха-

ники; 
ОК-7,ОПК-

3,ПК-2,ПК-5 

6 - правильно выбирать аналоги и прототипы кинематических схем 

механизмов и конструкций при проектировании; 
ОК-7,ОПК-

3,ПК-2,ПК-5 

7 -выполнять инженерные расчеты и конструировать механические 

устройства, обеспечивая их работоспособность; 
ОК-7,ОПК-

3,ПК-2,ПК-5 

8 -разрабатывать конструкторскую документацию типовых деталей в 

соответствии с требованиями ЕСКД. 
ОК-7,ОПК-

3,ПК-2,ПК-5 

Владеть  

9 навыками исследования задач механики и построения механо-

математических моделей, адекватно описывающих разнообразные 

механические явления; 

ОК-7,ОПК-

3,ПК-2,ПК-5 

10 - основными методами структурного и кинематического и силового 

исследования технологических машин и оборудования; 

 

ОК-7,ОПК-

3,ПК-2,ПК-5 
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4 СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ  

 

4.1 Объем дисциплины и виды учебной работы 

Таблица 5.1 – Объем дисциплины и виды учебной работы 
(Выписка из рабочего учебного плана) 

Форма контроля, 

семестр 

Трудоемкость Вид уч. 

занят. 

Распределение по кур-

сам и семестрам 

в часах в ЗЕ 1 курс 2 курс 

с преподавателями СРС Всего 2 сем. 3 сем. 

экз. зач. аудиторные заня-

тия 

итого 

ЛК ПЗ ЛБ 

1,2  54 54 - 126 198 324 9 ЛК 18 36 

  ПЗ 18 36 

ЛБ - 18 

 

4.2 Разделы дисциплины (табл.4.2) 

Общая трудоемкость дисциплины составляет  10 зачетных единиц, 360 час. 

 

Таблица 4.2 – Разделы дисциплины 

4.2 Разделы дисциплины (табл.4.2) 

Общая трудоемкость дисциплины составляет  9 зачетных единиц, 324 час. 

Таблица 4.2 – Разделы дисциплины 

№ 

п/п 

Раздел дисциплины Се

ме-

стр 

Вид учебной работы, включая 

самостоятельную работу обу-

чающихся  

Формы текущего кон-

троля успеваемости  

трудоемкость 

в часах в з.е 

ЛК ЛБ ПЗ СР 

1 2 2 3 4 5 6 7 8 

1 Статика 2 6 - 6 30 1,16 
Контроль посещения лекций  

Выполнение контрольной 

работы 

2 Кинематика 2 6 - 6 30 1,16 
Контроль посещения лекций  

Выполнение контрольной 

работы 

3 Динамика 2 6 - 6 21 0,92 Контроль посещения лекций  

 
Итого  

  
2 18 - 18 81 3,25 

Итоговый контроль - Экза-

мен 

4 Теория механизмов 

и машин 

 

3 36 18 36 117 5,75 Контроль посещения лекций  

Защита отчетов по лабора-

торным Выполнение кон-

трольной работы. 

 Итоговый контроль - Эк-

замен 
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4.3 Содержание разделов учебной дисциплины по видам занятий  

4.3.1 Лекционные занятия 
Таблица 4.3 – Характеристика лекционных учебных занятий и  

                        самостоятельной работы 
№ 

ра

зд

ел

а 

Наименование 

раздела дис-

циплины, ис-

пользуемые 

образователь-

ные техноло-

гии, интерак-

тивные мето-

ды) 

Содержание раздела 

№ 

темы 

 

Наименование темы, дидактика 

Объ

ем, 

час 

Ссыл-

ки на 

цели 

(из 

табл. 

3.1) 

1 2 3 4 5 6 

Семестр  2 

1 Статика (ЛК-

дискуссия; IT-

методы и т.д.) 

1.1 Предмет статики.  Основные понятия: абсолютно твер-

дое тело, сила, эквивалентные  системы сил, равнодей-

ствующая.  Аксиомы статики.  Связи и реакции связей.  

Основные виды связей и их реакции 

1 1-10 

1.2 Сходящаяся система сил. Равнодействующая. Геомет-

рическое и аналитическое условия равновесия. 
0,5 1-10 

1.3 Момент сил относительно центра (точки) как вектор. 

Пара сил. Векторный момент пары. Эквивалентность 

пар сил, лежащих в одной плоскости 

0,5 1-10 

1.4 Плоская  система  сил. Приведение плоской системы 

сил к данному  центру. Аналитические  условия равно-

весия плоской системы сил. Равновесие системы тел. 

1 1-10 

1.5 Равновесие при наличии сил трения.  Трение скольже-

ния. Коэффициент трения, угол и конус трения. Трение 

качения. 

1 1-10 

1.6 Произвольная  система  сил.  Приведение к данному  

центру. Момент силы относительно оси, зависимость  

между моментами силы относительно оси  и относи-

тельно центра, находящегося  на этой  оси. Аналитиче-

ские условия равновесия произвольной системы сил. 

Случай параллельных сил. 

1 1-10 

1.7 Центр параллельных сил  и центр тяжести. Способы 

определения положения центров тяжести тел 
1 1-10 

Самостоя-

тельное изу-

чение 

СИ- 

1.1 

Предмет статики.  Основные понятия: абсолютно твер-

дое тело, сила, эквивалентные  системы сил, равнодей-

ствующая.  Аксиомы статики.  Связи и реакции связей.  

Основные виды связей и их реакции 

8 1-10 

СИ-

1.2 

Сходящаяся система сил. Равнодействующая. Геомет-

рическое и аналитическое условия равновесия 

 

8 1-10 
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Продолжение табл.4.3 

1 2 3 4 5 6 

  СИ-

1.3 

Момент сил относительно центра (точки) как век-

тор. Пара сил. Векторный момент пары. Эквива-

лентность пар сил, лежащих в одной плоскости 

8 1-10 

СИ-

1.4 

Плоская  система  сил. Приведение плоской систе-

мы сил к данному  центру. Аналитические  условия 

равновесия плоской системы сил. Равновесие сис-

темы тел. 

6 1-10 

Промежуточный контроль Контроль выполнения практических работ 

Итого по разделу 1:  6/30 

 

2 Кинематика 

(ЛК-дискуссия; 

IT-методы и 

т.д.) 

2.1 Введение в кинематику. Пространство и время в 

классической механике. Относительность  механи-

ческого движения. Система отсчета. Задачи кине-

матики. 

0,5 1-10 

2.2 Кинематика точки. Три способа задания движения 

точки. Траектория точки. Скорость и ускорение 

точки и методы их вычисления при различных 

способах задания движения 

0,5 1-10 

2.3 Поступательное и вращательное движения тела.  

Свойства поступательного  движения.  Уравнения 

вращательного движения.  Угловая скорость и  уг-

ловое ускорение, и  их векторное представление. 

Скорости и ускорения точек вращающегося тела. 

1 1-10 

2.4 Плоское  (плоскопараллельное) движение твердого 

тела. Уравнения движения. Разложение движения  

плоской фигуры на поступательное вместе с полю-

сом  и вращательное вокруг  полюса.  Угловая ско-

рость  и угловое ускорение тела при  плоском дви-

жении.  Определение скоростей и  ускорений точек 

при  плоском движении. Мгновенный центр скоро-

стей, способы определения его положения и нахо-

ждение с его  помощью скоростей точек плоской  

фигуры. Центроиды. Планы скоростей и ускорений 

механизмов. 

2 1-10 

2.5 Сложное  движение точки. Абсолютное, относи-

тельное  и переносное  движения. Теорема  о сло-

жении скоростей. Теорема Кориолиса о сложении 

ускорений 

1 1-10 

2.6 Сферическое движение твердого  тела. Углы Эйле-

ра. Уравнения движения. Мгновенная ось враще-

ния. Угловая скорость и угловое ускорение. Опре-

деление скоростей  и ускорений точек тела. Общий 

случай движения  твердого тела, разложение этого 

движения на поступательное вместе с полюсом и 

вращательное вокруг полюса. Определение  скоро-

стей и ускорений точек  тела.  Сложное движение 

твердого тела. 

1 1-10 
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Самостоя-

тельное изу-

чение 

СИ- 

2.1 

Кинематика точки. Три способа задания движения точ-

ки. Траектория точки. Скорость и ускорение точки и 

методы их вычисления при различных способах  

15 1-10 

Продолжение табл. 4.3 

1 2 3 4 5 6 

  СИ-

2.2 

Сложное  движение точки. Абсолютное, относи-

тельное  и переносное  движения. Теорема  о сло-

жении скоростей. Теорема Кориолиса о сложении 

ускорений 

15 1-10 

Промежуточный контроль Контроль выполнения практических работ 

Итого по разделу 2:             6/30 

 

3 Динамика (ЛК-

дискуссия; IT-

методы и т.д.) 

3.1 Введение  в динамику. Основные  понятия: масса, мате-

риальная  точка. Силы постоянные и  переменные. За-

коны классической механики (законы Галилея-

Ньютона). Инерциальная система отсчета. Задачи ди-

намики 

0,5 1-10 

3.2 Дифференциальные уравнения  движения точки в  де-

картовых неподвижных координатах и в проекциях на 

естественные оси. Две задачи динамики точки. Решение 

первой и второй задачи динамики точки 

0,5 1-10 

3.3 Малые колебания  точки (тела). Свободные колебания 

точки без  сопротивления и с сопротивлением, пропор-

циональным скорости. Период, частота, амплитуда и 

начальная фаза колебаний. Декремент колебаний. Вы-

нужденные колебания при  гармонической вращающей 

силе. Коэффициент динамичности. Резонанс. 

0,5 1-10 

3.4 Механическая система. Масса системы. Центр масс 

системы и его координаты. Силы внешние и внутрен-

ние. Свойства внутренних  сил.  Дифференциальные  

уравнения  движения центра масс. Осевые моменты 

инерции тела. 

0,5 1-10 

3.5 Количество движения материальной точки и механиче-

ской системы. Теорема об изменении количества дви-

жения, закон сохранения количества движения точки и 

механической системы. 

0,5 1-10 

3.6 Главный момент количеств движения (кинетический 

момент) системы относительно центра и  оси. Способы 

вычисления. Теоремы об  изменении  кинетического 

момента  относительно неподвижного центра. Теорема  

об изменении кинетического момента в ее движении по 

отношению к центру  масс. Плоское движение твердого 

тела. Дифференциальные уравнения механической сис-

темы. 

0,5 1-10 

3.7 Кинетическая энергия  точки и системы. Вычисления 

кинетической энергии твердого тела при  различных 

видах его движения.  Работа и мощность силы, различ-

ные способы вычисления. Работа  внутренних сил, дей-

ствующих в твердом теле или в неизменяемой системе.  

Теорема об  изменении  кинетической  энергии системы 

в дифференциальной и конечной формах. 

0,5 1-10 

3.8 Принцип Даламбера. Силы инерции  точки и системы. 

Приведение силинерции твердого тела к простейшему  

виду в зависимости от формы движения тела. 

0,5 1-10 
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1 2 3 4 5 6 

  3.9 Классификация связей. Возможные или виртуаль-

ные перемещения  системы.  Число степеней  сво-

боды. Идеальные связи. Принцип возможных пе-

ремещений,  применение для определения реакций 

связей. Принцип Даламбера-Лагранжа, общее 

уравнение динамики. 

0,5 1-10 

3.10 Обобщенные координаты системы. Обобщенные 

силы  и способы их вычисления. Уравнение  Ла-

гранжа второго рода. Понятие  о силовом  поле.  

Потенциальное  силовое  поле и силовые функции. 

Потенциальная энергия.  Уравнение Лагранжа  

второго рода для консервативных систем. Малые 

колебания механической системы с 2-мя и 3-мя 

степенями свободы, их собственные частоты и 

формы . 

1 1-10 

3.11 Теория удара. Ударная сила и ударный импульс. 

Прямой  центральный удар двух  тел. Упругий  и 

неупругий удар. Коэффициент восстановления при 

ударе и его опытное  определение. Теорема Карно. 

Действие ударных сил на твердое тело, вращаю-

щееся вокруг неподвижной оси. Центр удара. 

0,5 1-10 

Самостоя-

тельное изу-

чение 

СИ-

3.1 

Обобщенные координаты системы. Обобщенные 

силы  и способы их вычисления. Уравнение  Ла-

гранжа второго рода. Понятие  о силовом  поле.  

Потенциальное  силовое  поле и силовые функции. 

Потенциальная энергия.  Уравнение Лагранжа  

второго рода для консервативных систем. Малые 

колебания механической системы с 2-мя и 3-мя 

степенями свободы, их собственные частоты и 

формы . 

21  

Промежуточный контроль Контроль выполнения практических работ 

Итого по разделу :3   6/21 

Итого по семестру 2:     ∑18/81 

Интерактивные формы обучения 15 час. 

Итоговый контроль Экзамен 
 

4.3.2 Лекционные занятия 
Таблица 4.3 – Характеристика лекционных учебных занятий и  

                        самостоятельной работы 
№ 

ра

зд

ел

а 

Наименование 

раздела дис-

циплины, ис-

пользуемые 

образователь-

ные техноло-

гии, интерак-

тивные мето-

ды) 

Содержание раздела 

№ 

темы 

 

Наименование темы, дидактика 

Объ

ем, 

час 

Ссыл-

ки на 

цели 

(из 

табл. 

3.1) 
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Семестр 3 

1 Теория меха-

низмов машин 

1.1 

 

Задачи курса и основные понятия и определения ТММ 

Классификация машин. Структурный анализ механиз-

мов. Основные виды механизмов. Принцип образова-

ния механизмов 

 

 

4 

1-10 

1-10 

1.2 Кинематический анализ механизмов. Аналитический , 

графический, графоаналитический методы для опреде-

ления аналогов кинематических характеристик меха-

низмов. 

4 1-10 

1.3 Силовой анализ механизмов. 4 1-10 

1.4 Уранения движения механизмов 4 1-10 

1.5 Основы теории зубчатого зацепления. Кинематический 

анализ зубчатых механизмов. 
4 1-10 

1.6 Синтез механизмов. Синтез рычажных механизмов. 4 1-10 

1.7 Синтез кулачковых механизмов 4  

1.8 Уравновешивание механизмов 4  

 

1.9 

 

Виброзащита и виброактивность машин 

 

4 

 

 

1-10 

Самостоя-

тельное изу-

чение 

СИ- 

1.1 

Кинематический анализ механизмов. Аналитический , 

графический, графоаналитический методы для опреде-

ления аналогов кинематических характеристик меха-

низмов. 

40 1-10 

СИ- 

1.2 

Кинематический и силовой анализ зубчатых механиз-

мов 

 

 

40 1-10 

СИ- 

1.3 

Синтез рычажных и кулачковых механизмов 

 
37 1-10 

Итого в 3-м семестре 36/117  

Интерактивные формы обучения 15 час.   

Продолжение табл.4.3 

 



15 

 

 

 

4.3.3 Практические занятия  

 

Характеристика практических работ представлена в табл. 4.4 

 

Таблица 4.4 – Характеристика практических учебных занятий 
Ссы

лки 

на 

цели 

(из 

табл. 

3.1) 

№ 

ЛБ 

Наименование 

темы практиче-

ского занятия 

Объ

ем, 

час 

Учебная деятельность студента 

1 2 3 4 5 

Семестр 2 
1-10 ПЗ-

1.1 

Равновесие сходя-

щейся системы сил 
1 Изучают методику составления уравнений равновесия схо-

дящейся системы сил и решают их. 

1-10 ПЗ-

1.2 

Равновесие плоской 

системы си 
1 Изучают методику составления уравнений равновесия пло-

ской системы сил и решают их. Контрольная работа №1 

1-10 ПЗ-

1.3 

Равновесие произ-

вольной системы 

сил 

2 Изучают методику составления уравнений равновесия про-

странственной системы сил 

Контрольная работа №2 

1-10 ПЗ-

1.4 

Равновесие с уче-

том трения 
1 Изучают законы трения и определения сил и моментов тре-

ния 

1-10 ПЗ-

1.5 

Центр тяжести пло-

ской фигуры 
1 Изучают методику определения центра тяжести плоской 

фигуры и твердого тела  

1-10 ПЗ-

2.1 

Кинематика точки       1 Изучают простое движение точки  

 

1-10 ПЗ-

2.2 

Поступательное и 

вращательное дви-

жение тела 

1 Изучают сложное движение точки 

Контрольная работа №3 

1-10 ПЗ-

2.3 

Плоское движение 

тела, определение  

скоростей     
1 

Изучают определение скоростей.  

1-10 ПЗ-

2.4 

Плоское движение 

тела, определение 

ускорений     

 

1 

Изучают определение ускорений. Контрольная работа №4 

1-10 ПЗ-

2.5 

Сложное движение 

точки 
 

2 

Изучают определение кинематических характеристик при 

сложном движении 

1-10 ПЗ-

3.1 

Первая задача ди-

намики 
 

1 

Изучают первую задачу динамики 

1-10 ПЗ-

3.2 

Вторая задача ди-

намики 
 

1 

Изучают вторую задачу динамики 

1-10 ПЗ-

3.3 

Колебания точки   

1 

Изучают колебания точки 

1-10 ПЗ-

3.4 

Движения центра 

масс 
1 

 

Изучают движение центра масс.  

1-10 ПЗ-

3.5 

Динамика плоского 

движения 
1 Изучают динамику плоского движения на одномассовой 

модели 

1-10 ПЗ-

3.6 

Принцип Даламбе-

ра 
1 Изучают принцип Даламбера применительно к диф. урав-

нениям 

Итого по семестру 2: ∑18 

Интерактивные формы обучения 10 час. 
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Семестр 3 

1-10 ПЗ-

1.1 

Структурный ана-

лиз и синтез меха-

низмов 

4 Изучают методику проведения структурного анализа и син-

теза механизмов 

1-10 ПЗ-

1.2 

Кинематический 

анализ рычажных 

механизмов графи-

ческим методом 

4 Изучают методику проведения кинематического анализа 

рычажных механизмов графическим методом 

1-10 ПЗ-

1.3 

Кинематический 

анализ рычажных 

механизмов анали-

тическим методом 

4 Изучают методику проведения кинематического анализа 

рычажных механизмов аналитическим  методом 

1-10 ПЗ-

1.4 

Кинематический 

анализ рычажных 

механизмов гра-

фоаналитическим 

методом 

4 Изучают методику проведения кинематического анализа 

рычажных механизмов графоаналитическим  методом 

1-10 ПЗ-

1.5 

Силовой анализ 

рычажных меха-

низмов графоана-

литическим мето-

дом 

4 Изучают методику проведения силового анализа рычажных 

механизмов  

1-10 ПЗ-

1.6 

Синтез рычажных 

механизмов       
8 Изучают методику синтеза рычажных механизмов  

 

1-10 ПЗ-

2.1 

Синтез кулачковых  

механизмов       
4 Изучают методику синтеза кулачковых механизмов  

 

1-10 ПЗ-

2.2 

Синтез кулачковых  

механизмов       4 
. Изучают методику синтеза кулачковых механизмов  

С учетом упругости звеньев  

Итого по семестру 3: ∑36 

Интерактивные формы обучения 10 час. 

Таблица 4.5 – Характеристика практических учебных занятий 
Ссы

лки 

на 

цели 

(из 

табл. 

3.1) 

№ 

ЛБ 

Наименование 

темы практиче-

ского занятия 

Объ

ем, 

час 

Учебная деятельность студента 

 

Семестр 3 
1-10 ЛБ-

1.1 

Структурный ана-

лиз и синтез меха-

низмов 

2 Изучают методику проведения структурного анализа и син-

теза механизмов 

1-10 ЛБ-

1.2 

Кинематический 

анализ рычажных 

механизмов гра-

фоаналитическим 

методом в графиче-

ском редакторе и 

математическом 

пакете. Планы ско-

ростей 

4 Изучают методику проведения кинематического анализа 

рычажных механизмов графоаналитическим методом с ис-

пользованием математического пакета и графического ре-

дактора 

1-10 ЛБ- Кинематический 4 Изучают методику проведения кинематического анализа 
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1.3 анализ рычажных 

механизмов гра-

фоаналитическим 

методом в графиче-

ском редакторе и 

математическом 

пакете. Планы ус-

корений 

рычажных механизмов графоаналитическим методом с ис-

пользованием математического пакета и графического ре-

дактора 

1-10 ЛБ-

1.4 

Кинематический 

анализ рычажных 

механизмов чис-

ленным методом 

в математическом 

пакете.  

4 Изучают методику проведения кинематического анализа 

рычажных механизмов аналитическим методом с использо-

ванием математического пакета. 

1-10 ЛБ-

1.5 

Силовой анализ 

рычажных меха-

низмов графоана-

литическим мето-

дом в графическом 

редакторе и мате-

матическом пакете 

4 Изучают методику проведения силового анализа рычажных 

механизмов в математическом пакете и графическом редак-

торе. 

Итого по семестру 3: ∑18 

Интерактивные формы обучения 10 час. 

 

4.4.4 Курсовая работа (курсовой проект) 

------------ 

 

5 ОБРАЗОВАТЕЛЬНЫЕ ТЕХНОЛОГИИ 

 

При освоении дисциплины используются следующие сочетания видов учеб-

ной работы с методами и формами активизации познавательной деятельности бака-

лавров для достижения запланированных результатов обучения и формирования 

компетенций. 

 
Методы и формы активиза-

ции деятельности 

Виды учебной деятельности 

ЛК ПЗ СРС 

Дискуссия х   

IT-методы х х х 

Командная работа  х х 

Опережающая СРС   х 

Индивидуальное обучение  х  

Проблемное обучение х х  

Обучение на основе опыта  х  

 

В соответствии с требованиями ФГОС ВО по направлению подготовки 

15.03.02 «Технологические машины и оборудование» для реализации компетентно-

стного подхода предусматривается использование в учебном процессе различных 

образовательных технологий. С целью формирования и развития профессиональных 

навыков обучающихся, аудиторные занятия (60 час. в интерактивной форме) прово-

дятся в виде лекций и практических занятий с использованием методов проблемного 
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обучения, дискуссий, командной работы, индивидуального обучения, применением 

IT-методов.  

 

6 УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ САМОСТОЯТЕЛЬНОЙ 

РАБОТЫ. ОЦЕНОЧНЫЕ СРЕДСТВА ДЛЯ ТЕКУЩЕГО КОНТРОЛЯ 

УСПЕВАЕМОСТИ, ПРОМЕЖУТОЧНОЙ АТТЕСТАЦИИ ПО ИТОГАМ 

ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ «Механика» 

 

В соответствии с ФГОС ВО выпускник по направлению подготовки 15.03.02 

«Технологические машины и оборудование»  после изучения данной дисциплины  

должен обладать следующими компетенциями  (представлены в таблице 6.1). Со-

держание самостоятельной работы обучающихся представлено в таблице 6.2.   
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Таблица 6.1 – Компетентностные характеристики обучающегося по дисциплине 

«Математика» 
Индекс* Наименование 

компетенции* 

Содержание компетенции* Технологии 

формирования 

Форма оценоч-

ного средства * 

ОК-7 
Общекультур-

ные 

 способностью к самоорганизации и самообразо-

ванию  
Лекция  

Самост. ра-

бота 

Практиче-

ские занятия 

 

Контрольные 

работы 

Экзамен 

ОПК-3  
Общепрофес-

сиональные 

знанием основных методов, способов и 

средств получения, хранения, переработки 

информации, умением использовать для ре-

шения коммуникативных задач современные 

технические средства и информационные 

технологии с использованием традиционных 

носителей информации, распределенных баз 

знаний, а также информации в глобальных 

компьютерных сетях 

ПК-2 
профессио-

нальные 

умением моделировать технические объекты 

и технологические процессы с использова-

нием стандартных пакетов и средств автома-

тизированного проектирования, готовностью 

проводить эксперименты по заданным мето-

дикам с обработкой и анализом результатов  

ПК-5 
профессио-

нальные 

способностью принимать участие в работах 

по расчету и проектированию деталей и уз-

лов машиностроительных конструкций в 

соответствии с техническими заданиями и 

использованием стандартных средств авто-

матизации проектирования  

 

 

Таблица 6.2 Содержание самостоятельной работы обучающихся 
№ 

п/ п 

Виды 

самостоятельной работы 

Тема 

дисциплины курса  

Ф

Форма контроля 

1. Изучение учебно-методической и научно-

методической литературы 

1-4 Собеседование 

2. Выполнение самостоятельных работ, ре-

шение задач 

1-4 Проверка реше-

ний задач 

3. Выполнение и защита контрольных работ 1-4 Защита контроль-

ных работ 

4. Подготовка к экзамену 1-4  

 
На самостоятельную работу выделяется  198 час. 

 

6.1 Для проверки знаний обучающихся предусматриваются следующие формы кон-

троля: 

К-1 Защита самостоятельных работ 

К-2 Выполнение и защита контрольных работ.  

К-3 Балльно-рейтинговая система – БРС 

К-4 Экзамены по дисциплине, включающий в себя весь лекционный курс. 

 

Образец балльно-рейтингового листа приведен в ПРИЛОЖЕНИИ А (таблицы А.1- А.4) 
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6.2  Вопросы к экзамену 2 семестр 

 

1. Предмет статики.  Основные понятия: абсолютно твердое тело, сила, эквивалентные  сис-

темы сил, равнодействующая.  Аксиомы статики.  Связи и реакции связей.  Основные виды 

связей и их реакции. 

2. Сходящаяся система сил. Равнодействующая. Геометрическое и аналитическое условия 

равновесия. 

3. Момент сил относительно центра (точки) как вектор. Пара сил. Векторный момент пары. 

Эквивалентность пар сил, лежащих в одной плоскости. 

4. Плоская  система  сил. Приведение плоской системы сил к данному  центру. Аналитиче-

ские  условия равновесия плоской системы сил. Равновесие системы тел. 

5. Равновесие при наличии сил трения.  Трение скольжения. Коэффициент трения, угол и ко-

нус трения. Трение качения. 

6. Произвольная  система  сил.  Приведение к данному  центру. Момент силы относитель-

но оси, зависимость  между моментами силы относительно оси  и относительно центра, на-

ходящегося  на этой  оси. Аналитические условия равновесия произвольной системы сил. 

Случай параллельных сил. 

7. Центр параллельных сил  и центр тяжести. Способы определения положения центров тяже-

сти тел 

8. Введение в кинематику. Пространство и время в классической механике. Относительность  

механического движения. Система отсчета. Задачи кинематики. 

9. Кинематика точки. Три способа задания движения точки. Траектория точки. Скорость и ус-

корение точки и методы их вычисления при различных способах задания движения. 

10. Поступательное и вращательное движения тела.  Свойства поступательного  движения.  

Уравнения вращательного движения.  Угловая скорость и  угловое ускорение, и  их вектор-

ное представление. Скорости и ускорения точек вращающегося тела. 

11. Плоское  (плоскопараллельное) движение твердого тела. Уравнения движения. Разложение 

движения  плоской фигуры на поступательное вместе с полюсом  и вращательное вокруг  

полюса.  Угловая скорость  и угловое ускорение тела при  плоском движении.  Определе-

ние скоростей и  ускорений точек при  плоском движении. Мгновенный центр скоростей, 

способы определения его положения и нахождение с его  помощью скоростей точек пло-

ской  фигуры. Центроиды. Планы скоростей и ускорений механизмов. 

12. Сложное  движение точки. Абсолютное, относительное  и переносное  движения. Теорема  

о сложении скоростей. Теорема Кориолиса о сложении ускорений 

13. Сферическое движение твердого  тела. Углы Эйлера. Уравнения движения. Мгновенная ось 

вращения. Угловая скорость и угловое ускорение. Определение скоростей  и ускорений то-

чек тела. Общий случай движения  твердого тела, разложение этого движения на поступа-

тельное вместе с полюсом и вращательное вокруг полюса. Определение  скоростей и уско-

рений точек  тела.  Сложное движение твердого тела. 

14. Введение  в динамику. Основные  понятия: масса, материальная  точка. Силы постоянные и  

переменные. Законы классической механики (законы Галилея-Ньютона). Инерциальная 

система отсчета. Задачи динамики 

15. Дифференциальные уравнения  движения точки в  декартовых неподвижных координатах и 

в проекциях на естественные оси. Две задачи динамики точки. Решение первой и второй 

задачи динамики точки 

16. Малые колебания  точки (тела). Свободные колебания точки без  сопротивления и с сопро-

тивлением, пропорциональным скорости. Период, частота, амплитуда и начальная фаза ко-

лебаний. Декремент колебаний. Вынужденные колебания при  гармонической вращающей 

силе. Коэффициент динамичности. Резонанс. 

17. Механическая система. Масса системы. Центр масс системы и его координаты. Силы 

внешние и внутренние. Свойства внутренних  сил.  Дифференциальные  уравнения  движе-

ния центра масс. Осевые моменты инерции тела. 
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18. Количество движения материальной точки и механической системы. Теорема об изменении 

количества движения, закон сохранения количества движения точки и механической сис-

темы. 

19. Главный момент количеств движения (кинетический момент) системы относительно центра 

и  оси. Способы вычисления. Теоремы об  изменении  кинетического момента  относитель-

но неподвижного центра. Теорема  об изменении кинетического момента в ее движении по 

отношению к центру  масс. Плоское движение твердого тела. Дифференциальные уравне-

ния механической системы. 

20. Кинетическая энергия  точки и системы. Вычисления кинетической энергии твердого тела 

при  различных видах его движения.  Работа и мощность силы, различные способы вычис-

ления. Работа  внутренних сил, действующих в твердом теле или в неизменяемой системе.  

Теорема об  изменении  кинетической  энергии системы в дифференциальной и конечной 

формах. 

21. Принцип Даламбера. Силы инерции  точки и системы. Приведение сил инерции твер-

дого тела к простейшему  виду в зависимости от формы движения тела. 

22. Классификация связей. Возможные или виртуальные перемещения  системы.  Число степе-

ней  свободы. Идеальные связи. Принцип возможных перемещений,  применение для опре-

деления реакций связей. Принцип Даламбера-Лагранжа, общее уравнение динамики. 

23. Обобщенные координаты системы. Обобщенные силы  и способы их вычисления. Уравне-

ние  Лагранжа второго рода. Понятие  о силовом  поле.  Потенциальное  силовое  поле и 

силовые функции. Потенциальная энергия.  Уравнение Лагранжа  второго рода для консер-

вативных систем. Малые колебания механической системы с 2-мя и 3-мя степенями свобо-

ды, их собственные частоты и формы . 

24. Теория удара. Ударная сила и ударный импульс. Прямой  центральный удар двух  тел. Уп-

ругий  и неупругий удар. Коэффициент восстановления при ударе и его опытное  определе-

ние. Теорема Карно. Действие ударных сил на твердое тело, вращающееся вокруг непод-

вижной оси. Центр удара. 

 

 

6.2 Вопросы к экзамену 3 семестр 

1. Звенья, кинематические пары, кинематические цепи 

2. Структура и классификация механизмов 

3. Группы Асура. Стуктурная формула  механизма. 

4. Методы планов положений, скоростей и ускорений. 

5Графическое дифференцирование и интегрирование. 

6. Аналитический метод исследования. 

7.Основная теорема зацепления. 

8. Основные параметры зубчатых передач. Производящий реечный контур. 

9. Основные уравнения зацепления.  

10Расчет геометрических параметров зубчатых передач. 

11. Качественные характеристики зацепления. 

12. Основные виды сил, действующих на звенья механизма. 

13. Принципы кинетостатики. 

14. Метод планов сил. 

15. Динамическая модель механизма. 

16. Уравнение движения машины в дифференциальной форме. 

 17. Основные периоды движения машины. 

18. Коэффициент неравномерности хода машины, методы регулирования неравномерности. 

19Трение в механизмах и машинах. 

20. Виброактивность машины. Колебания в машинах.  

21. Виброзащита машины.  
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7 УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ 

ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ Механика 
 

Информация по учебно-методическому и информационному обеспечению дис-

циплины представлена в таблице  7.1 

 

8 УСЛОВИЯ РЕАЛИЗАЦИИ ПРОГРАММЫ ДИСЦИПЛИНЫ 

 

8.1 Материально-техническое обеспечение дисциплины (модуля)  
Лекции и практические занятия: 

- учебные аудитории, оснащенные хорошей доской большого размера; 

- учебные аудитории, оснащенные мультимедийным оборудованием; 

- учебные аудитории, оснащенные презентационной техникой: проектор, экран, 

компьютеры/ноутбук. 

Информация о наличии специализированных аудиторий, лабораторий, техни-

ческих средств обучения  и т.д. представляется в виде таблицы (табл.8.1). 
 

Таблица 8.1Обеспечение образовательного процесса по программе оборудованны-

ми учебными  кабинетами, объектами для проведения практических занятий 
 

№ 

п/п 

Наименование дисцип-

лины в соответствии с 

рабочим учебным пла-

ном 

Наименование оборудованных учебных ка-

бинетов, объектов для проведения лабора-

торных/практических занятий с перечнем ос-

новного оборудования 

Фактический адрес 

учебных кабинетов и 

объектов 

Б1.Б

10 

Механика Аудитории, оснащенные электронным муль-

тимедийным оборудованием 201, 301, 512 

Новосибирск, Красный 

проспект, 35 (НТИ 

(филиал) РГУ им А.Н. 

Косыгина 

 

8.2 Программное обеспечение 

WINDOWS 7; 

пакет MS Office; 

математические пакеты:(online доступ: http://www.wolframalpha.com). 

 

 

http://www.wolframalpha.com/


23 

 

9 УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКАЯ КАРТА ДИСЦИПЛИНЫ 

(2 семестр) 

№ 

нед. 

Номер темы учебных 

занятий 

Используемые учеб-

но-методические ма-

териалы 

Самостоятельная ра-

бота студентов (СРС) 
Форма 

контроля 

ЛК ЛБ ПЗ 

1 2 3 4 5 6 7 

1 Лк-

1.1;1.2;1.

3 

  
Б-1, Б-2 

СИ-1.1 К-1, К-2, К-

3,К-4 

2   ПЗ-1.1 

1.2   
СИ-1.1 К-1, К-2, К-

3,К-4 

3 Лк-

1.4;1,5 

  
Б-1, Б-2 

СИ-1.1 К-1, К-2, К-

3,К-4 

4   ПЗ- 

1.3  Б-1, Б-2 
СИ-1.1 К-1, К-2, К-

3,К-4 

5 Лк-

1.6;1.7 

  
Б-1, Б-2 

СИ-1.2 К-1, К-2, 

К-3,К-4 

6   ПЗ-

1.4;1.5 Б-1, Б-2 
СИ-1.2 К-1, К-2, К-

3,К-4 

7 Лк-

2.1;2.2;2.

3 

  Б-1, Б-2 СИ-1.2 К-1, К-2, 

К-3,К-4 

8   ПЗ-2,1; 

2,2  

Б-1, Б-2 СИ-1.2 К-1, К-2, К-

3,К-4 

9 Лк-2.4   Б-1, Б-2 СИ-1.3 К-1, К-2, 

К-3,К-4 

10   ПЗ-

2.3;2.4 

Б-1, Б-2 СИ-1.3 К-1, К-2, К-

3,К-4 

11 Лк-

2.5;2,6 

  Б-1, Б-2 СИ-1.3 К-1, К-2, 

К-3,К-4 

12   ПЗ-2.5 Б-1, Б-2 СИ-1.3 К-1, К-2, К-

3,К-4 

13 Лк-

3.1;3.2;3.

3;3,4 

  
Б-1, Б-2 

СИ-2.1 К-1, К-2, 

К-3,К-4 

14   
ПЗ-

3.1;3.2 

Б-1, Б-2 
СИ-2.1 К-1, К-2, К-

3,К-4 

15 Лк-

3.5;3.6;3.

7;3.8 

  
Б-1, Б-2 

СИ-2.1 К-1, К-2, 

К-3,К-4 

16   ПЗ-

3.3;.3.4 Б-1, Б-2 
СИ-2.1 К-1, К-2, К-

3,К-4 

17 Лк-

3.9;3.10;3

.11 

  Б-1, Б-2 СИ-3.1 К-1, К-2, 

К-3,К-4 

18   ПЗ-

3.5;.3.6 

Б-1, Б-2 СИ-3.1 К-5 (экза-

мен) 
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3 семестр 

№ 

нед. 

Номер темы учебных заня-

тий 

Используемые 

учебно-

методические 

материалы 

Самостоятельная ра-

бота студентов (СРС) 
Форма 

контроля 

ЛК ПЗ ЛБ 

1 2 3 4 5 6 7 

1 ЛК-1.1 

4 часа 

  Б-3 

 

СИ-1.1 К-1, К-2, К-3  

2  ПЗ-1.1 

4-х час. 

 Б-3 

 

СИ-1.1  

3 ЛК-1.2 

4 часа 

  Б-3 

 

СИ-1.1 К-1, К-2,  

К-3 

4  ПЗ-1.2 

4-х час. 

ЛБ-1.1 

2 час. 

Б-3 

 

СИ-1.1  

5 ЛК-1.3 

4часа 

 

  Б-3 

 

СИ-1.2 К-1, К-2,  

К-3 

6  ПЗ-1.3 

4-х час. 

ЛБ-1.2 

4 часа 

Б-3 

 

СИ-1.2  

7 ЛК-1.4 

4 часа 

  Б-3 

 

СИ-1.2 К-1, К-2,  

К-3 

8  ПЗ-1.4 

4-х час. 

ЛБ-1.3 

4 часа 

Б-3 

 

СИ-1.2  

9 ЛК-1.5 

4 часа. 

 

  Б-3 

 

СИ-1.2 К-1, К-2,  

К-3 

10  ПЗ-1.5 

4-х час. 

ЛБ-1.4 

4 часа 

Б-3 

 

СИ-1.3  

11 ЛК-1.6 

4 часа 

  Б-3 

 

СИ-1.3 К-1, К-2,  

К-3 

12  ПЗ-1.6 

4-х час. 

ЛБ-1.5 

4 часа 

Б-3 

 

СИ-1.3  

13 ЛК-1.6 

4 часа 

  Б-3 

 

СИ-1.3 К-1, К-2,  

К-3 

14  ПЗ-1.6 

4-х час. 

 Б-3 

 

СИ-1.3  

15 ЛК-1.7 

4 часа 

  Б-3 

 

СИ-1.3 К-1, К-2,  

К-3 

16  ПЗ-2.1 

4-х час. 

 Б-3 

 

СИ-1.3  

17 ЛК-1.8 

4 часа 

  Б-3 

 

СИ-1.3 К-1, К-2,  

К-3 

18  ПЗ-2.2 

4-х час. 

 Б-3 

 

СИ-1.3  

      К-4 (экза-

мен) 



25 

 

 
 



26 

 

 
 



27 

 

 
 



28 
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ПРИЛОЖЕНИЕ А 
Таблица А.1 

Оценка знаний студентов по балльно-рейтинговой системе по дисциплине «Механика», 

направление 15.03.02 «Технологические машины и оборудование» 

(курс 1, семестр 2) 

 

Вид 

контроля 

Б
а

л
л

ы
 

ДМ-1 
ДМ-2 ДМ-3 

 

В
се

г
о

 

ТР (не-

деля) 

ПР 

И
т
о

г
о
 ТР (не-

деля) 

ПР 

И
т
о

г
о
 ТР (неделя) 

ПР 

И
т
о

г
о
 ТР (неделя) 

ПР 

И
т
о

г
о
 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 

Рубежный рей-

тинг 
             *           *   - 

Посещаемость лк 0,2 * * *  0,6 * *  0,4 * * * * *  1 * * * * * * * *  1,4 3,6 

Посещаемость пз 0,3 * * *  0,9 * *  0,6 * * * * *  1,5 * * * * * * * *  2,1 5,4 

Конспекты лек-

ций 
1,0     1    1     *  1        *  1 4 

Ритмичность пз 0,78  *    *    * *  *    *  *  *  *    7 

Решение типовых 

задач 
5   *  5  *  5     *  5        * 5  20 

Контрольная ра-

бота 
10       *  10              *   10 20 

Добор баллов 20                            

Рейтинг по дис-

циплине (проме-

жуточный) 

                           
Max 

60 

Экзамен 
                           

Max 

40 

Рейтинг по дис-

циплине (итого-

вый) 

                           100 

 

Примечание: ДМ-дисциплинарный модуль; ТР-текущий рейтинг; РР-рубежный рейтинг; ПР-промежуточный рейтинг 

 

Преподаватель: ___________________________________________  

 

Зав. кафедрой: ____________________________________________  

 



30 

 

Таблица А-2 
Оценка знаний студентов по балльно-рейтинговой системе по дисциплине «Механика», 

направление 15.03.02 «Технологические машины и оборудование» 

(курс 2, семестр 3) 

 

Вид 

контроля 
Б

а
л

л
ы

 

ДМ-4 

 

В
се

г
о

 

ТР (неде-

ля) 

ПР 

И
т
о

г
о
 ТР (неделя) ПР 

И
т
о

г
о
 ТР (неделя) ПР 

И
т
о

г
о
 

ТР (не-

деля) 
ПР 

И
т
о

г
о
 

1 2 3 4  5 6 7 8 9 10  11 12 13 14 15 16  17 18  

Рубежный рейтинг                 *        *   - 

Посещаемость лк 0,2 * * * *  0,8 * * * * * *  1,2 * * * * * *  1,2 * *  0,4 3,6 

Посещаемость пз, 

лб. 
0,3 * * * *  1,2 * * * * * *  1,8 * * * * * *  1,8 * *  0,6 5,4 

Конспекты лекций 2      1        1  *      1  *  1 4 

Ритмичность пз, лб 0,4 * * * *   * * * * * *   * * * * * *       4 

Решение типовых 

задач 
5      5 

       
5        5    5 20 

Контрольная рабо-

та 
20      10 

        
       10     20 

Добор баллов 20                            

Рейтинг по дисци-

плине (промежу-

точный) 

       

        

            
Max 

60 

Экзамен 
       

        
            

Max 

40 

Рейтинг по дисци-

плине (итоговый) 
       

        
            100 

 

Примечание: ДМ - дисциплинарный модуль, ТР - текущий рейтинг, РР - рубежный рейтинг, ПР - промежуточный рейтинг, ИР - итоговый рейтинг 

 
Преподаватель: ____________________________________________ 

 

Зав. кафедрой МиЕД: ___________________ проф., д.т.н., Подгорный Ю.И. 
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Таблица А-3. - Рейтинговый лист по дисциплине «Механика» студента гр. __     _______________________________________________ 
(курс 1, семестр 2) 

№ 

п/п 

№ ПЗ Час Тема практического задания 

посещаемость ритмичность 

план факт план факт 

1 ПЗ-1.1; 

1.2; 
2 

Равновесие сходящейся системы сил. Равновесие плоской сис-

темы сил 

0,9  0,78  

2 ПЗ-13 2 Равновесие произвольной системы сил 0,9  0,78  

3 ПЗ-1.4;1.5 2 Равновесие с учетом трения. Центр тяжести плоской фигуры 0,9  0,78  

4 
ПЗ-2.1;2.2 2 

Кинематика точки.   Поступательное и вращательное движение 

тела    

0,9  0,78  

5 
ПЗ-2.3;2.4 2 

Поступательное и вращательное движение тела. Плоское дви-

жение тела, определение ускорений     

0,9  0,78  

6 ПЗ-2.5 2 Сложное движение точки 0,9  0,78  

7 ПЗ-3.1;3.2 2 Первая задача динамики. Вторая задача динамики 0,9  0,78  

8 ПЗ-3.3;3.4 2 Колебания точки.Движение центра масс. 0,9  0,78  

9 ПЗ-3.5;3.6 2 Динамика плоского движения Принцип Доламбера 0,9  0,78  

   Итого к экзамену: 5,4  7,0  

   Дополнительный рейтинг: 10    

Итого: 18  

Примечание                       Выполнение типового расчета в срок (ритмичность) 0,5 балла, отсутствие – 0 баллов, отработка – 0,25 балла. 
Дополнительные виды работ – 10 баллов. 

                       Экзамен – до 40 баллов. 
 

Преподаватель _____________________________ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Итого:  балл: Оценка: 
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Таблица А-4. - Рейтинговый лист по дисциплине «Механика» студента гр. __     _______________________________________________ 
(курс 1, семестр 2) 

Нед. № ПЗ Час Тема практического задания Рейтинговая оценка 

посещаемость ритмичность отчет защита 

план факт план факт план факт план факт 

1-5 ПЗ-1.1 4 Структурный анализ и синтез механизмов 0,41  0,54    2  

5-7 ПЗ-1.2 4 Кинематический анализ рычажных механизмов графическим методом 0,41  0,54      

7-8 ПЗ-1.3 4 Кинематический анализ рычажных механизмов аналитическим методом 0,41  0,54      

8 ПЗ-1.4 4 Кинематический анализ рычажных механизмов графоаналитическим методом 0,41  0,54      

9 ПЗ-1.5 4 Силовой анализ рычажных механизмов графоаналитическим методом. 0,41  0,54      
10-

11 
ПЗ-1.6 

8 Синтез рычажных механизмов      . 0,41  0,54      

12-

13 
ПЗ-1.7 4 

Синтез кулачковых  механизмов       0,41  0,54  1  1  

13-

14 
ПЗ-1.7 4 

Синтез кулачковых  механизмов      . 0,41  0,54      

15 ЛБ-1.1 2 Структурный анализ механизмов 0,41  0,54  0,3  0,3  

16 ЛБ-1.2 4 
Кинематический анализ рычажных механизмов графоаналитическим методом в 

графическом редакторе и математическом пакете. Планы скоростей. 
0,41  0,54  0,3  0,3  

17 ЛБ-1.3 
4 анализ рычажных механизмов графоаналитическим методом в графическом 

редакторе и математическом пакете. Планы ускорений 
0,41  0,54  0,3  0,3  

18 ЛБ-1.4 
4 Кинематический анализ рычажных механизмов численным методомв математи-

ческом пакете. 
0,41  0,54  0,3  0,3  

 
ЛБ-1.5 

 

4 Силовой анализ рычажных механизмов графоаналитическим методом в графи-

ческом редакторе и математическом пакете 
0,41  0,54  0,3  0,3  

   Итого к экзамену: 5,4  4,0  1,5  1,5  

   :         

Итого: 36   

Примечание: Посещаемость лекций – 0,5*18 = 9 баллов; проверка наличия конспектов лекций (неделя 18) –2,5 балла; 

                       Выполнение типового расчета в срок (ритмичность) 0,5 балла, отсутствие – 0 баллов, отработка – 0,25 балла. 

Дополнительные виды работ – 10 баллов. 

                       Экзамен – до 40 баллов. 

Преподаватель _____________________________ 
 

Итого:  балл: Оценка: 


